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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Laboratorium problemowe 1010332221010330481
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka (brak) 1/2

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Robotyka polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: - Cwiczenia: -  Laboratoria: 75  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

mgr inz. Stanistaw Gardecki

email: stanislaw.gardecki@put.poznan.pl
tel. 61 6652885

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Ma uporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedze ogéing obejmujacg kluczowe
1 Wiedza: zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiow.

L. . . | Mauporzadkowang, podbudowang teoretycznie wiedzg ogolng obejmujgcg kluczowe
2 Umiejetnosci: | zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiéw.

Ma wiedzeg niezbedna do rozumienia spotecznych, ekonomicznych, prawnych i innych
pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej oraz ich uwzgledniania w praktyce

inzynierskiej.
3 Kompetencje | Potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposéb kreatywny i przedsiebiorczy.
spoteczne Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowaé i organizowac proces

uczenia sie innych oséb.

Cel przedmiotu:

Celem przedmiotu jest rozwijanie u studentéw umiejetnosci rozwigzywania probleméw technicznych oraz badawczych
zwigzanych z kierunkiem automatyka i robotyka.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Ma specjalizowang wiedze z zakresu budowy i wykorzystania zaawansowanych systeméw sensorycznych. - [T2A_WO02]
2. Ma wiedze dotyczgcg zarzgdzania projektami inzynierskimi i zarzgdzania jakoscig. - [T2A_WO06]

Umiejetnosci:

1. Potrafi opracowa¢ szczegotowg dokumentacje, dokonac analizy i przedstawic¢ prezentacje wynikow dotyczgca realizaciji
zadan projektowo-badawczych. - [T2A_U03]

2. Potrafi krytycznie korzysta¢ z informaciji literaturowych, baz danych i innych zrédet; Posiada umiejetnosci samoksztatcenia
w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych. - [T2A_U01]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wlasng oraz gotowos$¢ podporzgdkowania sie zasadom pracy w zespole
i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspdlnie realizowane zadania; potrafi kierowac zespotem, wyznacza¢ cele i okresla¢
priorytety prowadzace do realizacji zadania. - [T2A KO03]

Sposoby sprawdzenia efektéw ksztatcenia

Zaliczenie odbywa sie na podstawie pozytywnej oceny raportu z przeprowadzonych prac w ramach laboratorium

problemowego.
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Tresci programowe

Tematyka prac obejmuje:

- zapoznanie ze zrodfami i metodami poszukiwania artykutow technicznych i naukowych

- realizacja wybranych problemoéw technicznych i badawczych z zakresu robotyki i automatyki
- realizacja badan symulacyjnych zwigzanych z problemami automatyki i robotyki

Literatura podstawowa:
1. Karciarz M., Inforamcja w internecie, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2010

Literatura uzupetniajaca:

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢

Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 75
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 25
Zajecia o charakterze praktycznym 50
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