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KARTA OPISU MODUŁU KSZTAŁCENIA 
Nazwa modułu/przedmiotu Kod 

Laboratorium problemowe 1010332221010330481 

Kierunek studiów Profil kształcenia  
(ogólnoakademicki, praktyczny) 

Rok / Semestr 

Automatyka i Robotyka (brak) 1 / 2  
Ścieżka obieralności/specjalność Przedmiot oferowany w języku: Kurs (obligatoryjny/obieralny) 

Robotyka polski obligatoryjny 

Stopień studiów: Forma studiów (stacjonarna/niestacjonarna) 

II stopień stacjonarna 

Godziny  Liczba punktów 

Wykłady: - Ćwiczenia: - Laboratoria: 75 Projekty/seminaria: - 5 

Status przedmiotu w programie studiów (podstawowy, kierunkowy, inny)  (ogólnouczelniany, z innego kierunku) 

(brak) (brak) 

Obszar(y) kształcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki 

nauki techniczne 

 

Podział ECTS (liczba i %) 

5   100% 

 

Odpowiedzialny za przedmiot / wykładowca: 

mgr inż. Stanisław Gardecki 

email: stanislaw.gardecki@put.poznan.pl 

tel. 61 6652885 

Wydział Elektryczny 

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznań 

  

  

Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności, kompetencji społecznych: 

1 Wiedza: 
Ma uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe 
zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiów. 

2 Umiejętności: 
Ma uporządkowaną, podbudowaną teoretycznie wiedzę ogólną obejmującą kluczowe 
zagadnienia z zakresu studiowanego kierunku studiów. 

Ma wiedzę niezbędną do rozumienia społecznych, ekonomicznych, prawnych i innych 
pozatechnicznych uwarunkowań działalności inżynierskiej oraz ich uwzględniania w praktyce 
inżynierskiej. 

3 
Kompetencje 

społeczne 

Potrafi myśleć i działać w sposób kreatywny i przedsiębiorczy. 

Rozumie potrzebę uczenia się przez całe życie; potrafi inspirować i organizować proces 
uczenia się innych osób. 

Cel przedmiotu:  

Celem przedmiotu jest rozwijanie u studentów umiejętności rozwiązywania problemów technicznych oraz badawczych 
związanych z kierunkiem automatyka i robotyka. 

Efekty kształcenia i odniesienie do kierunkowych efektów kształcenia 

Wiedza: 

1. Ma specjalizowaną wiedzę z zakresu budowy i wykorzystania zaawansowanych systemów sensorycznych. - [T2A_W02] 

2. Ma wiedzę dotyczącą zarządzania projektami inżynierskimi i zarządzania jakością. - [T2A_W06] 

Umiejętności: 

1. Potrafi opracować szczegółową dokumentację, dokonać analizy i przedstawić prezentację wyników dotyczącą realizacji 
zadań projektowo-badawczych.  - [T2A_U03] 

2. Potrafi krytycznie korzystać z informacji literaturowych, baz danych i innych źródeł; Posiada umiejętności samokształcenia 
w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych.  - [T2A_U01] 

Kompetencje społeczne: 

1. Posiada świadomość odpowiedzialności za pracę własną oraz gotowość podporządkowania się zasadom  pracy w zespole 
i ponoszenia odpowiedzialności za wspólnie realizowane zadania; potrafi kierować zespołem, wyznaczać cele i określać 
priorytety prowadzące do realizacji zadania. - [T2A_K03] 

 

Sposoby sprawdzenia efektów kształcenia 

Zaliczenie odbywa się na podstawie pozytywnej oceny raportu z przeprowadzonych prac w ramach laboratorium 
problemowego. 
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Treści programowe 

Tematyka prac obejmuje: 

- zapoznanie ze źródłami i metodami poszukiwania artykułów technicznych i naukowych 

- realizacja wybranych problemów technicznych i badawczych z zakresu robotyki i automatyki 

- realizacja badań symulacyjnych związanych z problemami automatyki i robotyki 

Literatura podstawowa: 

1. Karciarz M., Inforamcja w internecie, Wydawnictwo Naukowe PWN, Warszawa 2010 

Literatura uzupełniająca: 

 

Bilans nakładu pracy przeciętnego studenta 

Czynność Czas (godz.) 

  

Obciążenie pracą studenta 

forma aktywności godzin ECTS 

Łączny nakład pracy 75 5 

Zajęcia wymagające bezpośredniego kontaktu z nauczycielem 25 2 

Zajęcia o charakterze praktycznym 50 3 

 


